
 

 :در تهیه  طرح درس نکات زیر مورد ملاحظه قرار گیرد 

 صل  مصوب تهیه شودفسر آخرین طرح درس بر اساس  -1

 گردد، تکمیل گردد. هایی که تشکیل میهفته  آزمایشگاهی و عملی توسط مسئول درس و بر اساس تعداد هایطرح درس -2

 سهم هر مدرس نیز تعیین گردد.، گرددکه درس با بیش از یک مدرس تشکیل می در صورتی -3

 است. 12و در دوره کارشناسی ارشد  11زمون پایان ترم در دوره کارشناسیآ حداقل سهم نمره دردر تعیین سهم نمره توجه شود که  -4

 مشخصات مدرس یا مدرسین 

 گروه آموزشي  درصد مشارکت  وضعیت استخدامي مدرک تحصیلي نام و نام خانوادگي ردیف

 عبدالحسین فتحی -1
  تخصصی دکتری  
 یا دکتری عمومی کارشناسی ارشد 
  کارشناسی  

    عضو هیأت علمی 
   کارشناس آموزشی 

    مدرس مدعو 
111 

مهندسی کامپیوتر و فناوری 

 اطلاعات

 - 
  تخصصی دکتری  
 یا دکتری عمومی کارشناسی ارشد 
 کارشناسی 

    عضو هیأت علمی 
   کارشناس آموزشی 

    مدرس مدعو 
 

 

 مشخصات درس  
 نیاز هم عمليدرس  ساعات تدریس در هفته تعداد واحد مقطع تحصیلي عنوان رشته کد درس عنوان درس

 14-22-141 ماشینبینایی 
هوش  -کامپیوترمهندسی 

 مصنوعی و رباتیکز

  تخصصی دکتری 
  عمومی دکتری  
  کارشناسی ارشد  
  کارشناسی  

  دارد 3 3
  ندارد 

  نیاز )در صورت وجود(هم عمليمشخصات درس 

  عملينام و نام خانوادگي مدرس یا مدرسین بخش  تعداد ساعات تدریس در هفته تعداد واحد نیازهم عمليعنوان درس 

    

 

 سنجش و ارزشیابي نحوۀ 

 معیارهای ارزشیابي 
 درصد نمره

 از نمره نهایي

 آخرین مهلت ارائه زمان برگزاری

 ساعت تاریخ ساعت تاریخ

 های مستمر کلاسیآزمون   ××× ××× ××× ××× 

 ترجمه( تکالیف درسی  تحقیق یا پروژه  سمینار  )  31 ××× ×××   

 ترمآزمون میان     ××× ××× 

  حضور فعال در کلاس  ××× ××× ××× ××× 

 01  آزمون پایانی   ××× ××× 

 )...........................................................( سایر موارد      

 :وسایل کمک آموزشي  
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 بندی ارائه درسجدول زمان

 

 و ساعات برگزاری کلاس :  روز

 مدرس موضوع جلسه تاریخ هفته

1 
 عبدالحسین فتحی معرفی منابع و ساختار کلی درس و شیوه انجام پروژه و سمینار درس جلسه اول

 عبدالحسین فتحی کاربردهای بینایی ماشینو آشنایی با مفاهیم  جلسه دوم

2 
 عبدالحسین فتحی مبانی شکل گیری تصاویرو اصول  جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

3 
 عبدالحسین فتحی پارامترهای درونی و بیرونی دوربین و کالیبراسیون آن جلسه اول

 عبدالحسین فتحی نور و رنگ و سیستمهای نمایش تصاویر رنگی جلسه دوم

4 
 عبدالحسین فتحی فیلترهای حوزه مکانبررسی  جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

5 
 عبدالحسین فتحی فرکانسفیلترهای حوزه بررسی  جلسه اول

 عبدالحسین فتحی تشخیص لبهعملگرهای  –یژگیهای محلی تحلیل و جلسه دوم

6 
 عبدالحسین فتحی انطباق تصاویر –یژگیهای محلی تحلیل و جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

0 
 عبدالحسین فتحی (هریستشخیص گوشه  عملگر استخراج ویژگیهای محلی ) –یژگیهای محلی تحلیل و جلسه اول

 عبدالحسین فتحی (SIFT عملگر استخراج ویژگیهای محلی ) –یژگیهای محلی تحلیل و جلسه دوم

8 
 عبدالحسین فتحی ( LBP, LPQ, HOGهای عملگراستخراج ویژگیهای محلی ) –یژگیهای محلی تحلیل و جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

9 
 فتحیعبدالحسین  های همرخدادماتریس با استفاده از  بافتویژگی استخراج  جلسه اول

 عبدالحسین فتحی با استفاده از فیلترهابافت ویژگی استخراج  جلسه دوم

11 
 عبدالحسین فتحی گذاری و کلاسترینگآستانه  – قطعه بندی تصاویر جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

11 
 عبدالحسین فتحی عملگرهای مورفولوژی – قطعه بندی تصاویر جلسه اول

 عبدالحسین فتحی تبدیل هاف جلسه دوم

12 
 عبدالحسین فتحی تشخیص و دنبال کردن اشیاء در نباله تصاویر جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

13 
 عبدالحسین فتحی فیلتر کالمنشار نوری و  جلسه اول

 عبدالحسین فتحی بینایی استریو جلسه دوم

14 
 عبدالحسین فتحی روشهای دسته بندی اشیاءمروری بر  جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

15 
 عبدالحسین فتحی  ایی ماشینبینارائه و بررسی مقالات جدید در زمینه  جلسه اول

 عبدالحسین فتحی ایی ماشینبینارائه و بررسی مقالات جدید در زمینه  جلسه دوم

16 
 عبدالحسین فتحی رفع اشکال جلسه اول

 - )چرخشی( - جلسه دوم

 
 


